PRIMECOR ZERO
Kit de seguridad Plug-and-play

|F

Sistema de terminacién de vuelo FTS

TCU: Tracker & Communication Unit
C Contencion mejorada: Unidad de seguimiento y comunicacion
- Geo-fencing y Geo-awarness

~

Acciones de mitigacion manuales y
automaticas

,.).

CSU: Control Selector Unit
Cq- Compatible con MAVLink

@] Registro de datos en la caja negra

Conformidad

v" Estadndar DRI (prEN 4709-002)

v' Requisito de Geo-Awareness (preN 4709-003) g ERU: Emergency Recovery Unit

Unidad de recuperacion de emergencia
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v MoC Light-UAS.2511 e
v MoC Light-UAS.2512
v" RoHS

v Marcado CE

Unidad de seleccion de control



TRACKER &

COMMUNICATION

UNIT

Identificacion DRI & NRI Sensores Tarjeta SIM Regisiro de datos Antenas
ra * Directo: Bluetooth @) * GNSS * Ranura NanoSIM @ Almacenamiento W ° GNSS inferno
o .
4.0 Legacy +5.0 «  Precision «  MFF2 opcional interno (1 GB) « LTE interno
de largo alcance barométrica + Bluetooth interno

« Red:LTE

« Conforme alas
normas preN 4709-
002y ASTM F3411

Protocolos

absoluta inferior
4im

+ Giroscopio

» Sensor de
temperatura

Alimentacion

Envolvente

Temperatura de
funcionamiento

Indicadores

@ CAN; Velocidad
en baudios: 500 k

Peso

4

* Tension: 5V
» Corriente media:
150 mA

» Corriente méxima:
1.5A

Dimensiones

<50g

AN

44 mm

25 mm

] + PLA

+ IP54

72 mm

§ -20 a 50 °C

ffi\\ « Power
« GNSS
« LTE



CONTROL
SELECTOR
UNIT

Senales de entrada

Senales de salida

Voltaje de funcionamiento

5] ° 2x canales de
enfrada con 12
senales (PWM)

+ 2xsenales digitales
de control (3,3 V/5
V)

Funciones

=R 1x canal
seleccionado con
un mdximo de 12
senales (PWM)

Peso

4 « 5V

Dimensiones

@ ° Poner a 0 todas las
senales de
entrada (Sistema
de Terminacién de
Vuelo)

+ Conmutar entre 2
canales
(Ordenador de
Control de Vuelo
Secundario)

e Logica AND

configurable por
HW con 2 senales

&) « 179

&

60 mm

Senales de entrada

ADAPTER

Senales de salida

5] ° 12xsenales (PWM)
+ lIxsenalde 5V
» 3xtierra (GND)

=R 12x senales (PWM)
+ 12xsenalesde 5V
* 12x fierra (GND)

Peso Dimensiones
By - 18g¢ N
47 mm
[t
36 mm
m 12 mm



EMERGENCY
RECOVERY

UNIT

Protocolo de comunicacion

Sensores y receptores

Interfaces

Almacenamiento

Entrada de alimentacion

@ - MAVLink

Radios compatibles

) * 2xIMUde 6 ejes
* Ixbarébmetro
+ Ix magnetémetro
* 1xsensor de
temperatura

L

12 entradas ADC
2x CAN BUS

12x CAP - PWM
3x UART

14x GPIO

1x RS232

Temperatura de

A - Tarjeta SD interna

— * Dual5-28V DC

Potencia maxima funcionamiento Peso Dimensiones
@ » 433, 868, radios de 4 - 2W 8 -20 a 50 °C A ° 60g N
900 MHz, e o7
interfaces UART, ot
RS232

PRIMeCOR
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